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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten UnteHagen entnommen 

® Sensoranordnung zur Erfassung der Bewegung eines Ankers mit Unterdruckung von Storspannungen 
(2) Die Erfindung batnfft eine Sensoranordnung zur Erfas- .„ 

sung der Bewegung sines Ankers (5) an einem elektroma- 

gnetischen Aktuator zur Betatigung eines Stellgliedes 

insbesondere zur Betatigung eines Gaswechselventils an 

emer Kolbenbrennlcraftmaschine, mit einem aus einarn 

weichmagnetischen Material bestehenden, axial beweg- 

tenstabformigen Sensorteii (17), das mit einem Ring (23) 

aus elektrisch leitendem Material mit geringem ohm- 

schen Widerstand versshen rst und das mit dem Stellele- 

munt in Verbindung steht, sowia mit Binarfeslstehenden 

den stabformigen Sensorteii (17) zumindest ilber eine 

Teillange umfassenden Spulenanordnung (18), die we- 

nigstens zwei hinterernander angeordnete Spulen (18.1, 

18.2) aufweist und die mit etner Spannungsversorgung 

und emer Signalerfassung (19) in Form ainer Tragerfre- 

quanzmelSbrucke in Verbindung stent, wobei derstabfor- 

rmge Sensorteii (17) Mittel zur Verminderung von Stor- 

spannungen aufweist. 
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Beschreibung [0007] Der Erfindung liegi nun die Aufgabe zugrunde, 
eine Sensoranordnung zu schaffen, die zu eincr deullichen 
[0001] Bei olektromagnelischen Aklualorcn zur Belali- Verminderung der Storspannung FiihrL 
gang eines Slellglieries, inshesnnriere zur Belatigung eines [0008] Fur eine Sensoranordnung zur Frfassung der Be- 
Gaswechselvenlils an einer Kolbenbrennkraflmaschinc kon- 5 wegung eines Ankers an einem eleklromagnelischen Aklua- 
nen iiber die Erfassung derBewegung des Ankers zum einen tor zur Belatigung eines Slcllgliedes, insbesondcre zur Bela- 
Ru'ckschltisse iiber die lalsachlichen Bewegungsvcrhaltnisse tigung eines Gaswechselvenlils an einer Kolbenbrennkrafl- 
getroffen werden undzum anderen, hieraus abgeleileL, iiber maschine, mit einem aus einem weichmagnetischen Male- 
die Besiromung der ElektromagneienzuZwecben der Rege- rial bestehenden axial bcwegien slabformigen Sensorleil, 
lung EinfluG auf die Bewegung des Ankers und damil auf 10 das mil einem Ring aus eleklrischleilendem Material niitge- 
die Bewegung des zu bcliiu'genden Stellgliedes genommen ringem ohmschen Widersland (KurzschluBring) versehen isl 
werden. und das mit dcmSteltelemenlverbunden isl, sowie mil einer 
[0002] Zur Erfassung der Bewegung wird eine eleklroin- feststehenden, den slabformigen Sensorleil zumindesl. iiber 
duktive Sensorik eingesetzt, die im wesenllichen aus einer eine Tcillange umfassende Spulenanordnung, die wenig- 
feslslehenden Spulenanordnung und einem stabformigen, 15 slens zwei hinlereihander angeordnete Spulen aufweist, und 
hierzu relaliv bewegbarcn, mil dem StellgLied verbundenen die mit einer Spannungsversorgung und einer Signalerfas- 
Sensorleil bestehl, der mit einem sogenannten Wirbelslrom- sung in Fomi eincr TVagerFrequenzbrilckc in Vcrbindung 
ring verschen isl. Die aus wcnigslcns zwei axial hintcrcinan- slcht, ist crfindungsgcmaB vorgesehen, daB der stabformigc 
der angeordneten Spulen besLehende Spulenanordnung wird Sensorleil Miltel zur Verminderung von Slorspannungen 
mit einem hochfrequenten Wechselstrom beaufschlagl, so 20 auFweisL 

dafl Relativbewegungen des KurzscliluBringes am slabfor- [0009] In einer Ausgestaltung der Erfindung isL vorgese- 

migen Sensorleil gegeniiber den Spulen infolge des im hen, dafl zur Verminderung von Storspannungen Mitlel zur 

Kurzschlu Bring erzeugten magnetischen Gegenfeldes die Dampfung von im stabformigen Sensorleil sich ausbreilen- 

eleklrische Giiie der Spulen verandem. Aus dieser bewe- den Korperschallwellen vorgesehen sind. Schon durch eine 

gungsabhiingigen Veriinderung der Spulengiile isl die Bewe- 25 Danipfung der Korperschullwellen wird eine deulliche Re- 

gung als Signal ableilbar. duzierung von Storspannungen erreichL. 

[0003] Enlscheidend Fur die Genauigkeit dieser Scnsorik [0010] In einer weiteren Ausgestaltung der Erfindung ist 

isl es, dafl im System vorhandene oder durcli das System hierbei vorgesehen, daB als Mitlel zur Danipfung von Kor- 

selbst erzeugte Slorspannungen vermieden, zumindesl je- pcrschallwellen das freie Ende des sLabformigen Sensorteils 

doch soweit vermindert werden, daB eine storende Beein- 30 wenigstens eine zur Liingsachse des stabformigen Sensor- 

flussung des erzeugten Signals bewirkl wird. leils geneigt verlaufende Endflliche aufweisL Durch eine 

[0004] Bei einem elekiromagnetischen Aktuator zur Beta- , derartige geneigi verlaufende Endflache wird die Refleklion 

tigung eines Gaswecfiselventils an einer Kolbenbrennkrafl- der sich im stabformigen Sensorleil aufgrund von StoBbean- 

maschine, bei der der Anker zwischen den einander zuge- spruchungen entsLehenden Korperschallwellen deutlich ver- 

kehrten, mil Abstand zueinander angeordneten Polflachen 35 minderL Die Lange der geneigten Endflache entspricht 

eines Offner- und eines SchlieBmagnetes gegen die Kraft zweckmaBig elwa dem Sechsfachen des Durchmessers des 

von Ruckstellfedern hin und her bewegl wird, kommt der SensorLeils. Der sich hieraus ergebende spitze Winkel ge- 

Ankerin seiner jeweiligen EngslelLung an der Poifiache zur geniiber der Liingsachse des Sensorleils unterdriickl eine 

Anlage. Die Anordnung isl hierbei so gelroffen, daB dem Reflektion der Korperschallwellen in Richtung auf das an- 

Anker auf der Seite seines SchlieBmagneien ein mil der Off- 40 dere Ende des Sensorteils. ZweckmaBig isl ein konisch aus- 

nerfeder zusanimenwirkender gesonderlcr Federbolzen zu- laufendes Endslifck am Sensorleil. 

geordnet isl, der sich Lose, aber kraftschlussig auf dem An- [00U] In einer Abwandlung der Erfindung ist vorgesehen, 

ker abstiitzt. daB als Mitlel zur Dampfung von Korperschallwellen eine 

[0005] Bei der Einleilung der Offnungsbewegung findet axiale Ausnehmung am stabformigen Sensorleil vorgesehen 

aufgrund des vorhandenen Ventilspiels zwischen dem in 45 isL Diese Ausnehmung kann zylindrisch, d. h. als einfache 

SchlieBrichtung befindlichen Gaswechselventil und dem am Langsbohrung ausgefuhrt sein, so daB der stabfonnige Sen- 

Schlieflmagneten anliegenden Anker eine mechanische An- sorteil zumindesl im spulennahen Bereich rohrfonnig aus- 

regung des stabformigen Sensorteils, auch MeBstelze ge- gebildel ist. Besonders zweckmaBig ist es, wenn die axiale 

nannL, statt, die mil dem Federbolzen fest verbunden ist. Ausnehmung konisch zulaufcnd ausgebildet isL Auch hier 

Diese mechanische SloBbeanspruchung verursachl hochfre- 50 kann die Lange der Ausnehmung insbesondere die Lange 

quenle Korperschallwellen innerhalb des Materials des Fe- der konischen Ausnehmung zweckmaBig elwa das Sechsfa- 

derbolzens und der damit verbundenen MeBstelze, die zwi- che des Durchmessers des Stableils betragen, Der Vorteil 

schen den Enden reflektiert werden und demzufolge hin- dieser Ausfiihrungsfonn bestehl in einer dcutlichen Langen- 

und herlaufen und Liingsschwingungen verursaclien, Diese reduziemng. 

Liingsschwingungen werden der Bewegung der MeBstelze 55 [0012] In einer anderen Ausgestaltung der Erfindung ist 

mil ihrem KurzschluBring LiberlagerL, so daB auch eine ent- vorgesehen, daB die Ausnehmung mit einem magneiisch 

sprechende Uberlagerung in der Vcranderung der Spulen- durchlassigen Material ausgefiitlL isl, das einen anderen, 

giite stattfindel, die zu einer hochfrequenten Storspannung vorzugsweise niedrigeren E-Modul aufweist als das Mate- 

fiihrt, die durch die iiberlicherweise verwendeLe Auswerle- rial des stabformigen Sensorteils. Hierdurch wird die 

einrichtung in Form einer TragerfrequenzmeBbriicke nichi so Sen wing willigkcit des sLabformigen Sensorteils deutlich re- 

unterdriickt werden kann, da die Arbeilsfxequenzen derFre- duzierl, so daB die bei einer StoBbeanspruchung verursach- 

quenzmeBbrucke einerseits und die Frequenzen der Stfir- ten Korperschallwellen sich innerhalb des slabformigen 

spanaung nah beieinander liegen. Ein verwertbares Signal Sensorleils nur noch eingeschrankt ausbreiten kiinnen. 

kann nichterzielt werden. [0013] In einer anderen Ausgestaltung der Erfindung ist 

[0006] Eine Fuhrung der Spciscspannung miL eincr ErhS- 65 vorgesehen, daB der aus cincm weichmagnetischen Material 

hung der Leistungsaufnahme urn den Faktor 100 wiirde in beslehende stabforniige Sensorteii als Mitlel zur Unterdruk- 

Uarr„a -mFrlpn VJ1 onulraiici-lintici nrirl IpHinlirh pmpn f!pwinn kunp vnn KlorsDannuneen Eeha'rtel ist. GrundsaLzlich soli 



gneuschcn Eigenschaften aus einem weichmagnctischen [0024] An dem dem Gaswcchsclventil abgekehnen Ende 

Materia], msbcsondcrc einem Eisenwerkstoff besiehen. Ein des Aktuators isl eine Scnsoranordnung 16 vorgeseben die 

dcrartTgcs Maiisnal weisi einen in bezug auf den SlSrabstand im wescndichcn aus einer,, slabfonnigen Sensorial 17 ne- 

groBcn mBgnco™.nki,ve„ TOTe* auF. Durch ein Harten bilrfel. wird, der mil.diesen, f«1. verhunrien isl und prak.4 

des verwendetcn Matcnals wird auf. Durch ein Harlen des 5 eine Verlangerung des Fedcrbolzens 6.2 darslcllL Der slab- 

verwcnde.cn Materials wird der magneiorestnktive Effete Fdniiige Sensorial 17 isl von einer Spulenanordnung 18 um- 

stnrk reduzicrl, so daB kerne signifikanien Siorungen raehr schlossen, die mil einer Spannungsversorgung und Sienaler- 

aulLrclen konnen. Die ubngen magnelischen Eigenschaften fassung 19 verbunden isl. Ini Belrieb wird durch die Hin- 

werden nur gcnngfugig beeinfluQt, insbesondere dadurch, und Herbewegung des stabformigen Sensorleils 17 die elek- 

daB durch Harlen die Wirbelstromverluste kleincr und die 10 trische Giile der Spulenanordnung 18 vcranderL Diesc Ver- 

UmnugncusicnittpverliisLe grdBer werden. Dadurch isl die anderung isl proportional zum Weg des Sensorials und da- 

C«saimwitfcung zicrahch neutral. Eine Auswirkung auf die mil proportional zum Weg des Ankers 5 bzw. des SLellelc- 

relauve magnctuchc Pcnneabihlal. bes.eht nicljt bzw. isl in- menles 11. Die Wirkungsweise wird nachstehend noch na- 

nerhalb der Toleranz des Ausgangsmaterials. Die Sensibili- her erlaulert. " 

tat eines geharlcicn siuhformigen Sensorleils wird somil 15 [0025] Trim nun der Fuhrungsbolzen 6.1 nach der Frei- 

nicht negaltv bccinlMii. aber die DSmpfungswirkung dait- gabe durch den SchlieBmagnelen nach Durchlaufen des 

mrvidi r r j ■ J , Venlilspiels auf den Schaft 11 auf, dann wird durch dicse 

10014] Die Erfindung wird unhand schcmauschcr Zeich- StaBbearapruchung der Fcdcrbolzcn 6.2 und damiL das mil 

nungen an Ausfahrungsbeisptelcn niher erfauterl. Es zei- ihm verbundene stabformige Sensorial 17 mechanisch zu 

mm ei tjx i ■ ,, . 20 K6rperschallwellenangeregt,diezwischendenbeidenEnd- 

0015] Fig. 1 cincn c ekironiagnehschen Akluator zur Be- (lachen reflektiert werden und die die Bewegung des stab- 

augung eines Gaswcchse Iven.Hs, Tdmngen Sensorials uberlagern und damit ein Slfrsignal er- 

[0016] Fjg.2einenslabfnmiigc.nSensorleilmiLSpulenan- zeugen. 

i\ * • A r~, r [0026] InFi 8-2isl.eineAusfiihrungsfonnfiireineSensor- 

[0017] Fig. 3 eine Ausruhrungsromi des sLablunnigen 25 anordnung dargeslellt, bei der der slabrdnnige Sensorleil 17 

0^7^! h - P ' ta: ' , , • von einer zweiLeiligen Spulenanordnung 18 umfaGtist, die 

[0018] Fig. 4 einen slabfonnigen Sensortetl ,mt komscher iiber enlsprechende Zuleilungen 20, 21 und 22 mil der Span- 

AusnEhmuiig nungsversorgungs- und Auswerteeinrichtung 19 verbunden 

LUOiyj big. 5 einen sLabformigen Sensorial mit einer ge- ist 

K A S" Ch rtT fi, «! i i. , 30 [ ° 027] Derdar S es ^lte stabformige Sensor 17 ist mil. ei- 
?? n S " r" 6 S T cl ^ llLJn e^nordnung. nem Ring 23 aus einen, eleldrisclr Idtendeni Material mil 
0021] Der in Fig. 1 dargestellte elektromagnetische Ale- geringem ohmschen Widerstand, einem sogenannlen Kurz- 
luator wird ini woenUidwn gebildd durch zwei Elektroma- schluBring versehen. Eine derartige Sensoranordnung arbei- 
. gneten -1 und 2, dje.yon zwc, GchSuseteilen 3.1 und 3.2 nm - let nach dem Wirbelstromprinzip. - Wird-die' -SpuleSnnord- 
scdossensind^e ^rers^ 35 nung 18 mil einem hochfrequenten Weehselstrom beauf- 
- bM^^^EiipimAbstandzueinander.angeordnei schlagt, so daB durch die Spulenanordnung ein hochfre- 
Tnlm S ? l geSC m^ 311 ^' a " s S erichlEt sind " 1 uenles Ma g n eI feld erzeugt wird, dann wird im KurzschluB- 
IndemvomDi S tanzte^3 3uni S chlos SC nenBewegung S raum ring infolge der entstelienden Wirbelstronie ein magne- 
zwischen den beiden Pol B ache n 4 isl ein Anker 5 angrard- uscbes Gegenfeld erzeugt Wird nun der stabformige Sen- 
net, der uber einen Fuhrungsbolzen 6.1 in einer Fuhrung 7 40 sortcil 17 mit seinem KurzschluBring 23 relativ zu den Spu- 
V";" nd herbewegbw gc iihrt isL len i8 .l und 18.2 bewegt, dann wirkt das magnetische Ge- 
S 3 FH " ? I' * he lf nm FederboL2en 6 - 2 ' der e e " fcld ««™ verursachenden hochfrequenten Magnetfeld 
sich auf dem Fuhrungsbolzen 61 im Bere.ch des Ankers 5 der Spulenanordnung 18 in Form einer Feldverdrangung 
auf d ie sem abstutzu mil e.ner Ruclcstollfeder 8 in Verbin- und Feldschwachung entgegen. Dies maeht sich nach auBen 
dung Das andere untere freie Ende 9 des Fiihrungsbolzens 45 durch eine Anderung derSpulencharalcteristiken bemerkbar 
6.1 stutzt sich hierbei auf einem SteUghed, beispielsweise die von der relaliven Bewegung des KurzschluBringes 23 
dem freien Ende des Schaftes 11 eines Gaswechsef venlils am stabfonnigen Sensorleils 17 abhangig ist, so daB liier- 
ab das ,n dem hier nur angedeuieien Zylinderkopf 12 einer durch die Position und damit der Weg des Sensorleils 17 
IttTlST '" 6 S f T b CinC RQck " " ber dn *™P™^s ^gnal erfaBl werden kann. Die 
«\ , ff Gaswecllselventl! ln ScbheOrichlung 50 Charakterislik der beiden Spulen 18.1 und 18.2 ist jeweils 
? 3 if! f 5C . S '-, W ° bei diC R(iclcs,ellfeder 13 und durch ihre Induktivitar und ihre elek.rische Giile gegeben 
die Ruckstellfeder 8 ,n ihrer Kraftrichlung gegeneinander wobei die elektrische Giile durch das Verhallnis von Blind- 
genchte sind, so daQ bei stromlos gesetzien Elektromagne- leistung zu Wirkleistung angegeben wird 
ten der Anker Serusprechend seine Ruheposiiion zwischen [0028] Besonders effektiv arbeitet eine derartige Sensor- 
den beiden Polflachen 4 der beiden Elektromagneten 1 und 2 55 anordnung, wenn der stabformige Sensorteil 17 aus einem 
einmmnu, wiedies in Fig. 1 dargesteUt isl. Befindet sich das ferritischen Material besteht, auf dem der KurzschluBrinc 23 
Gaswecliselvenul in seiner SchheBsteUung, dann liegt der aus Kupfer angeordnetist 

tt^!, ZtZTfT ^ SMi fr gn f? 1 ? bei [0 ° 29] Qez °fi en auf die Anordnung ge™. Fig. 1 ist in Fig. 

hebt das frete Ende 9 des Fulirungsbolzens 6.1 genngfugig, 2 die MeBstelze in Offnungsstellung des Gaswechsei venlils 

d. h. urn das MaB des Venlilspiels vom freien Ende des GO dargesteUt. "~ 

m^frSfr- i , -, , 1 , ... „ [0030] Bewe e L sich diE MeBstelze mit dem KurzschluB- 

[0023] Die Gehauseteile 3.1 und 3.2 der beiden Eleklro- ring 23 in die SchheBsteUung (Pfeil 11.1), dann bewirkt das 

magnelen umschlieBen jewe.ls einen vorzugsweise quader- von den Wirbelstromen im KurzschluBring 23 erzeugte ma- 

ronmigen Jochkorper 14, die mit Ausnehmungen versehen gneiische Gegenfeld die vorbeschriebene bewefiunesabhan- 

smd in die cine nngfiirraig ausgebildete Spulc 15 cingclcgi 65 gigc Vcrandemng der Giitc der Spiile 18.1 cincrscitlund der 

isl, die jeweilsuber eine hier mchi naher dargestellte Steuer- Spule 18.2 andererseiis 

einnchlung zum Offnen und SchlieBen des Gaswechselven- [0031] Urn die nun zuvor beschriebene Refleklbn von 

tils abwechselnd beslrombar smd. Korperschallwellen im Federbolzen 6.2 und damit audi im 
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stabFdnnigen Sensorteil 17 an dcssen ebener Endflacrie 24 
zu vcrniindern oder zu unterdriicken, isL bci der in Fig. 3 
dargeslcltten AusFuhrungsform der stabformige Sensorteil 
17 mil. einer konisch zulaufenden Endflache 24 verschen. 
Dcr Konuswinkel isl moglichsl schlank ausgebildet, urn 5 
eine Refleklion von Korperschallwcllen in Lfingsrichlung 
dadurch zu unterbinden, daB diese im wesentlichen gegen 
die Umfangswandung refiektierl werden. ZweckmaBig ist 
hierbei, wenn die Lange der konischen Endflache 24 etwa 
dem sechsfachen dcs Durchmesscrs des stabformigen Sen- 10 
sorteils 17 entsprichL Die Endflache muB nicht zvvangslau- 
fig einem Konus im geometrischen Sinne entsprechen, son- 
dern kann auch ajs Ellipsoid oder dergleichen ausgebildet 
sein, Ganz aUgeinein ist es zweckmaBig, wenigslens eine 
zur Langsachse des Sensorteils 17 geneigL verlaufende End- 15 
flache vorzusehen, beispielsweise durch Jnehrerc Einker- 
bungen oder auch durch einen Etnfachen Schragabschnilt. 
[0032] In Fig. 4 ist cine Ausftihrungsform dargcslcllt, bci 
der stall einer Spitze eine Ausnehmung 25 vorgesehen isL 
Die Ausnehmung kann zylindrisch ausgebildet sein, zvveck- 20 
maBig isljedoch eine konische Ausnehmung, die sich min- 
destens bis in den Bereich des KurzschluRringes 23 er- 
streckl. 

[0033] Fig. 5 zeigt eine weitere Abwandlung. Bei dieser 
Abwandlung ist der Federbolzcn 6.2 uber einen groBen Teil 25 
seiner Lange mit einer axialen Bohrung yersehen bzw. rohr- 
fornug ausgebildet, wobei der Innenraum mit cincm Mate- 
rial 26 ausgeFiillt ist, das einen anderen, vorzugsweise nied- 
rigeren E-Modul aufweist als das Material des Federbolzens 
6.2. "" 30 

[0034] Neben diesen rein ''geometrischen" Mitteln zur 
Verminderung bzw. Unterdruckung"vbn' Korperscliallwellen 
besteht in weiterer Ausgestaltting die Mogliclikeit, dafi als 
stabformigen Sensorteil dieoende Ende des Federbolzens 
62, das aus einem Ei sen werks toff besteht, durch Harten in 35 
seinen magnetischen Eigenschafien zu verandem. 
[0035] Der KurzschluBring 23 kann durch einen Kupfer- 
ring mil diskreter Wandstarke gebildet werden oder aber 
auch durch eine diinne galvanisch aufgebrachle Kupfer- 
schicht oder eine Schichl. aus einem anderen elektrisch gui 40 
leitendein Material. 

[0036] In Fig. (j isl schematisch eine Schalluog Fur die 
MeRwerterfassung in Form einer TragerfrequenzmeGbriicke 
dargeslelLt. Die beiden Spulen 1S.1 und 18.2 der Spulenan- 
ordnung 18 sind mit zwei weileren Bauteile, vorzugsweise 45 
Widersliinde oder Spulen 18 J und 18.4 zu einer Tragerfre- 
quenzmeBbriicke 27 zusammengeschaltet. Die Briicke 27 
wird uber wenigstens einen Frequenzgeneralor 28 mil einem 
hochfrequenten Wechselstrom gespeisL ZweckmaBig ist die 
Speisung uber zwei gegenphasig arbeilende Frequenzgene- 50 
raloren28.1 und 28.2. 

[00371 Wird nun der hier nur schematisch dargeslellt stab- 
formige Sensorteil 17 mit seinem KurzschluBring23 relativ 
zu den beiden Spulen 18.1 und 18.2 derFrequenzbriicke 27 
bewegt, dann erfolgt eine Beeinflussung der Induklivitat 55 
und der Gute der Spulen 18.1 und 18.2 durch das Gegenfeld 
dcs Wirbelstromiings. Hierdurch wird durch eine von der 
Position des KurzschluBringes 23 gegeniiber den beiden 
Spulen 18.1 und 18.2 abhangige "Verstimmung" der Fre- 
quenzbriicke 27 bewirkt, die uber einen Differentialverstar- 60 
ker und BandpaBfiiter 29 erfaBl werden kann. Mittels Demo- 
dulator 30 und TicfpaB filter 31 kann dann ein wegproportio- 
nales Signal erzeugt werden, das fur die Zwecke einer 
Steuerung, beispielsweise der Ansteuerung derGaswechsel- 
vcntilc vcrorbcitct werden kann. Dcr Vortcil bcslchl darin, 65 
daB das Signal w'ahrend des ganzen Ankerweges ansleht, so 



auch des freigebenden Magncten auf die Ankcrbewegung 
EinfluB gcnonimcn werden kann. Durch die erfindungsge- 
tna'fie Danipfung der negativen Einfiiisse von Korperschall 
infolgE SloBbeanspruchung kann ein praklisch "rausch- 
freies" Signal erzeugt werden, das auch hohe Genauigkeils- 
anfordcrungen crfulll. 

PatentansprOche 

1. Scnsoranordnung zur Erfassung der Bewegung ei- 
nes Ankers (5) an einem eLelclromagnetischen Aktualor 
zur Betaligung eines Sleligliedes, insbesondere zur Be- 
taligung eines Gaswechselvenlils an einer Kolben- 
brennkraftmaschine, mit einem aus einem weichma- 
gnetischen Material bestehenden, axial bewegten stab- 
formigen Sensorteil (17), das mit einem Ring (23) aus 
elelclrisch leitendem Material mit geringem ohmschen 
Widcrsland verschen isl und das mit dem StclJclcmcni 
in Verbindung steht, sowie mit einer feststehenden, den 
stabformigen Sensorteil (17) zumindesL uber eineTeil- 
lange umfassenden Spulenanordnung (18), die wenig- 
stens zwei hintereinander angeordnete Spulen (18,1, 
18.2) aufweist und die mit einer Spannungsversorgung 
und einer Signaferfassung (19) in Form einer Triiger- 
frequenzmeBbrueke in Verbindung slehl, wobei der 
stabformige Sensorteil (17) Mittel zur Verminderung 
von Storspannungen aufweist. 

2. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB zur Verminderung von Storspannungen Mittel 
zur Dampfung von im stabformigen Sensorteil (17) ■ 
sich ausbreitenden KorperschallWellen vorgesehen 
sind, 

3. Anordnung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafl als Mittel zur Dampfung von Kor- 
perschallwellen das freie Ende des stabformigen Sen- 
sorleils wenigstens eine zur Langsachse des stabformi- 
gen Sensorteils geneigt verlaufende Endflache auf- 
weist, 

4. Anordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Endflache durch ein ko- 
nisch auslaufendes Endstiick (24) gebildet wird. 

5. Anordnung nach Anspruch 1 und 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB als Mittel zur Dampfung von Kor- 
perschallwellen ein konisch auslaufendes Ende (24) ant 
stabformigen Sensorteil (17) vorgesehen isL 

6. Anordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, da- 
durch gekennzeichnet, daB die axiale Ausnehmung 
(25) konisch zulaufend ausgebildet ist. 

7. Anordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, da- 
durch gekennzeichneL, dafl die Ausnehmung mit einem 
magnetisch durchlassigen Material (26) ausgefutlt ist, 
das einen anderen, vorzugsweise niedrigercn E-Modul 
aufweist, als das Material des erslen Sensorteils (17). 

8. Anordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB der aus einem weichmagne- 
tischen Material, insbesondere einem Eisenwerkstoff 
bestehende stabformige Sensorteil (17) als Mittel zur 
Unterdriickung von Storspannungen gehartelisL 
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